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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
單體外觀圖形尺寸

● 步進馬達高精度、低發熱

● 多控制方式，支援 RS485、I/O

● 滾珠滑軌高載重、壽命長

●一體式馬達 , 不需外加驅動器 

規格表

特點

註 : 1. 空轉行程：為修正往復運動所產生誤差時的參考值。
        2. 根據電線的長度、負載重量、安裝條件等，會造成速度與推力的變化，電線長度超過 5m 的場合，速度與推力每 5m 最多下降 10%。
        3. 若負載重量超出表格建議值，將會縮短產品使用壽命。
        4. 推拉力精度 ±20%。

 RDQ2 08  RDQ2 12  RDQ2 16  RDQ2 20  RDQ2 25

行程 50、75 50、100 50、100 50、100、150 50、100、150

導程 5 10 5 10 5 10 5 10 5 10 20

最大推力 80 40 80 40 440 220 440 220 800 400 200

搬運物體重量
垂直 3.5 1.5 3.5 1.5 15 7.5 15 7.5 27 13.5 7

水平 2 3 8 9 12

最高速度 200 350 200 350 200 350 200 350 200 350 650

驅動方式  滾珠螺桿、 同步帶

使用溫度範圍 5~40

使用濕度範圍 35~85

馬達尺寸 □ 28 □ 42 □ 57

重複定位精度 ±0.01

空轉行程 0.1 以下

重量 0.93/1.03 1.13/1.45 2/2.3 2.2/2.8/3.4 2.9/3.68/4.3

馬達單圈解析度 4000

通訊協議 RS485

工作電壓 24

電流 1.5 2.5 3

防護等級 IP40

項目 型號

mm

mm

mm

mm

N

kg

kg

kg

V

A

mm/s

° C

%
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
訂購稱呼代號

RDQ2 08 ‒ 75 ‒ 5 ‒ D ‒ 03 ‒ 9B 2

代號 導程 (mm)

5 5
10 10
20 20

代號 50 75 100 150
行程 (mm) 50 75 100 150

適
用
機
型

RDQ2 08 ● ● — —
RDQ2 12 ● — ● —
RDQ2 16 ● — ● —
RDQ2 20 ● — ● ●

RDQ2 25 ● — ● ●

訂購稱呼代號
21 4 5 6 73

代號 馬達尺寸
08 □ 28
12 □ 28
16 □ 42
20 □ 42
25 □ 87

1

3

2

代號 馬達方向
D 直線安裝
R 右側折返
L 左側折返

4

示意圖

D：直線安裝

R：右側折返

L：左側折返

D 直線安裝

R 右側折返

L 左側折返

D 直線安裝

R 右側折返

L 左側折返

D 直線安裝

R 右側折返

L 左側折返

導程 20 僅適用 RDQ2 25

代號 感應器數量
無記號 不附感應器

1 附 1 個
2 附 2 個

7

代號 感應器裝置
無記號 不附感應器

8B CS-8B
9B CS-9B

6

示意圖

CS-8BCS-9B
詳見 P.8-2.7詳見 P.8-2.9

感應器固定座 CS-8G CS-8B CS-9D

CS-9G

CS-9B

CS-15B CS-15TNS-8 CS-7B CS-100CS-30E

CS-5G CS-5GN(P)

CS-8GN(P)

CS-180

CS-65

CS-95 CS-9H

CS-9DN(P)

CS-15TN

CS-15TN(P) CS-6T(H)

感應器固定座 CS-8G CS-8B CS-9D

CS-9G

CS-9B

CS-15B CS-15TNS-8 CS-7B CS-100CS-30E

CS-5G CS-5GN(P)

CS-8GN(P)

CS-180

CS-65

CS-95 CS-9H

CS-9DN(P)

CS-15TN

CS-15TN(P) CS-6T(H)

代號 線長 (m)

無記號 不附線
03 3
05 5

5

標配 3m
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
型號選定順序

0

速度 V(mm/s)

6

4

2

0

搬
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7

RDQ 08 垂直可搬運質量圖

m
Me

100

順序1 搬運質量、速度的確認 

可搬運質量圖基準，由工件質量和速度選擇對象
型號。(由上方範例條件，參考右圖圖一，暫選
RDQ 08 導程5)

順序1 搬運質量、速度的確認 

順序2 作動時間的確認 順序3 允許力矩的確認

由以下的計算方式，算出作動時間。(見圖二)

作動時間：由下列公式求T
T = T1 + T2 + T3 + T4(s)

‧ T1(加速時間)以及T3(減速
    時間)由下式求得

T1 = V/a1(s)   T3 = V/a2(s)

‧ T2(均速時間)由下列公式求得

T2 =                                (s)

‧ T4(穩定時間)由於馬達種類，
    負載以及步信息的定位寬度
    等條件的相異而不同，選定
    時加入以下的值做為參考

T4 = 0.15(s)

L - 0.5·V·(T1 + T3)
V

T1 = V/a1 = 100/3000 = 0.033(s)

T3 = V/a1 = 100/3000 = 0.033(s)

T2 =                                             (s)

  =

 = 0.467(s)

T4 = 0.15(s)

由此可計算作動時間T為：
T = T1 + T2 + T3 + T4

 = 0.033 + 0.467 + 0.033 + 0.15
 = 0.683(s)

L - 0.5·V·(T1 + T3)
V

50 - 0.5·100·(0.033 + 0.033)
100

計算範例
從T1到T4的值為下

順序2 作動時間的確認

請確認執行元件上加載的動、靜的力矩在允許
範圍內根據以上結果選擇RDQ2 08

順序3 允許力矩的確認

允許動力矩
搬運質量m(kg)

RDQ2 08/垂直扭矩

L(
m

m
)

30
0

2000

1500

1000

500

2 3.51

‧ 工件質量(W)：2kg
‧ 速度：100(mm/s)                     
‧ 行程：50(mm)
‧ 安裝方式：水平安裝                  
‧ 加速度/減速度：3,000(mm/s²)

使用條件
範例 工件安裝條件：

m

100

圖一

圖二

圖三

時間(S)T1 T2 T3 T4

L

速
度

：
V(

m
m

/s
)

L：行程(mm)                    運轉條件
V：速度(mm/s)                運轉條件
a1：加速度(mm/s²)       運轉條件
a2：減速度(mm/s²)       運轉條件

T1：加速時間(s)              到達設定速度為止的時間
T2：均速時間(s)              以一定速度運轉的時間
T3：減速時間(s)              均速運轉到停止的時間
T4：穩定時間(s)              至完成定位為止的時間
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
可搬運質量圖 - 水平使用
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RDQ2-25可搬運質量
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
可搬運質量圖 - 垂直 使用
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方
式

負載伸出方向
m：搬運質量 (kg)           
Me：允許動力矩 (N·m)        
L：到工件重心的外伸量 (mm)

型號

RDQ 08 RDQ 12 RDQ 16 RDQ 20 RDQ 25

水
平
．
頂
面

X

Y

Z

壁
面

X

Y

Z

RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
允許動力矩圖

允許扭矩

m

L1

Me

搬運質量m(kg)

L1
(m
m
)
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
允許動力矩圖、推力設定值、安裝方式 

允許扭矩

方
式

負載伸出方向
m：搬運質量 (kg)          
Me：允許動力矩 (N·m)        
L：到工件重心的外伸量 (mm)

型號

RDQ 08 RDQ 12 RDQ 16 RDQ 20 RDQ 25

垂
直

Y

Z

推力值設定

安裝方式

螺桿導程
5mm

螺桿導程
5mm

m
Me

L7

m
Me

L8
搬運質量m(kg)

L8
(m

m
)
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安裝方向

30
推力設定值(%)

0
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RDQ2-08&12推力值
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
內部結構圖、零件材料表

編號 項目 材質 編號 項目 材質
01 本體 鋁合金 13 馬達上蓋 塑膠
02 滑塊 鋁合金 14 馬達外蓋 鋁合金
03 滑軌滑座組 ─ 15 馬達出線蓋 塑膠
04 本體蓋板 不銹鋼 16 閉迴路馬達 ─
05 主軸帽蓋 鋁合金 17 馬達電線組 ─
06 主軸 鋁合金 18 聯軸器 ─
07 螺桿固定環 鋁合金 19 軸用迫緊 橡膠
08 軸承套 鋁合金 20 磁鐵 ─
09 滾珠螺桿 ─ 21 滾珠軸承 ─
10 軸承套壓板 鋁合金 22 感應器 ─
11 螺帽定位桿 鋼 23 馬達外接線 ─
12 馬達固定座 鋁合金 24 螺帽擋塊 鋁合金

零件材料表

RDQ2 08、12、16、20

直線安裝型

02 05 19 01 06 2009 21 18 16

03 12 1422 11

04

17

15

13

07 08 10

23

24
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
內部結構圖、零件材料表

編號 項目 材質 編號 項目 材質
01 本體 鋁合金 15 馬達外蓋 鋁合金
02 滑塊 鋁合金 16 馬達出線蓋 塑膠
03 滑軌滑座組 ─ 17 側面馬達安裝架 不銹鋼
04 本體蓋板 不銹鋼 18 馬達電線組 ─
05 主軸帽蓋 鋁合金 19 閉迴路馬達 ─
06 螺帽定位桿 鋼 20 軸用迫緊 橡膠
07 主軸 鋁合金 21 磁鐵 ─
08 螺桿固定環 鋁合金 22 滾珠軸承 ─
09 軸承套 鋁合金 23 時規皮帶 ─
10 滾珠螺桿 ─ 24 時規皮帶輪 ─
11 軸承套壓板 鋁合金 25 感應器 ─
12 皮帶輪轉接桿 不銹鋼 26 馬達外接線 ─
13 時規皮帶保護蓋 塑膠 27 螺帽擋塊 鋁合金
14 馬達上蓋 塑膠 ─ ─ ─

零件材料表

RDQ2 08、12、16、20

左 ( 右 ) 側折返型

02 05 20 01 07 2110 22

0325 06

04

1516 19

14 17

1312

23

24

18

24

08 09 11

27

26



11

RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
外觀尺寸圖

編號 項目 材質 編號 項目 材質
01 本體 鋁合金 13 馬達固定座 鋁合金
02 滑塊 鋁合金 14 馬達外蓋 鋁合金
03 主軸帽蓋 鋁合金 15 馬達上蓋 鋁合金
04 本體蓋板 不銹鋼 16 閉迴路馬達 ─
05 螺帽定位桿 鋼 17 聯軸器 ─
06 馬達固定座蓋板 鋁合金 18 軸用迫緊 橡膠
07 滑軌滑座組 ─ 19 磁鐵 ─
08 軸承套 鋁合金 20 徑向軸承 ─
09 螺桿固定環 鋁合金 21 感應器 ─
10 主軸 鋁合金 22 馬達電線組 ─
11 軸承套壓板 鋁合金 23 馬達外接線 ─
12 螺桿 ─ 24 螺帽擋塊 鋁合金

零件材料表

RDQ2 25

直線安裝型

04

21 02

03 01 12 20 17

07

18 10

1905 06 13

16

09 08 11 14

15

23 22

24
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
內部結構圖、零件材料表

RDQ2 25

左 ( 右 ) 側折返型

編號 項目 材質 編號 項目 材質
01 本體 鋁合金 14 馬達外蓋 鋁合金
02 滑塊 鋁合金 15 馬達上蓋 鋁合金
03 主軸帽蓋 鋁合金 16 閉迴路馬達 ─
04 本體蓋板 不銹鋼 17 側面馬達安装架 不銹鋼
05 螺帽定位桿 鋼 18 軸用迫緊
06 時規皮帶保護蓋 塑膠 19 磁鐵 合金鋼
07 滑軌滑座組 ─ 20 徑向軸承 合金鋼
08 軸承套 鋁合金 21 感應器 合金鋼
09 螺桿固定環 鋁合金 22 時規皮帶輪 合金鋼
10 主軸 鋁合金 23 時規皮帶 合金鋼
11 軸承套壓板 鋁合金 24 馬達電線組 合金鋼
12 螺桿 ─ 25 馬達外接線 合金鋼
13 皮帶輪轉接桿 不銹鋼 26 螺帽擋塊 合金鋼

零件材料表

04

21 02

03 01 12 20 17

07

18 10

1905 06 13

16

09 08 11 14

15

23 22

24
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
外觀尺寸圖

RDQ2-08-D( 直線型 )

尺寸 (mm) L( 行程 ) A B C D E F

RDQ2-08
50 245.5 92 46 122.5 140.5 90
75 270.5 100 50 147.5 165.5 115

+0.03
+0

+0.03
+0

S=2:1
A部詳圖

(7.3)

+0
.0

3
+0

3 
   x

3.
5d

p

1

2-M4x0.7Px8dp

47
42

.2
5

14
.5

32
24

46.5

∅3     x3.5dp

E
D16

31 2-∅3    x3dp

6-M4x0.7Px5.5dp

23

3215
F

6-M3x0.5Px4dp

16

C

A

21
B=2xC

A
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
外觀尺寸圖

RDQ2-08-R( 右 ) 側折返型

RDQ2-08-L( 左 ) 側折返型

尺寸 (mm) L( 行程 ) G

RDQ2-08
50 158
75 183

G

(7
.3
)

19.3

108.5

(8
1.
3)

0.
8

36
.4

0.
7

36
.4

(7
.3
)

G

(8
1.
3)

19.3
108.5
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
外觀尺寸圖

RDQ2-12-D( 直線型 )

尺寸 (mm) L( 行程 ) A B C D E F H

RDQ2-12
50 245.5 68 34 122.5 140.5 90 6

100 295.5 144 36 172.5 190.5 140 10

+0.03
+0

+0.03
+0

S=2:1
A部詳圖

(7.3)

2-M5x0.8Px10dp

6-M5x0.8Px6.5dp

+0
.0

3
+0 4 
   x

4.
3d

p

1

54
.3

47
.3

17

39
29

47.75

4220
F

2-∅4    x4dp

29

41

∅4    x4.3dp

H-M4x0.7Px5dp

E
D16

C23
B=(H/2-1)xC

A

20

A
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
外觀尺寸圖

RDQ2-12-R( 右 ) 側折返型

RDQ2-12-L( 左 ) 側折返型

尺寸 (mm) L( 行程 ) G

RDQ2-12
50 158

100 208

3.
3

36
.4

(7
.3
)

G

(8
2.
8)

19.3

108.5

3.
3

36
.4

(7
.3
)

19.3

108.5
(8
2.
8)

G



17

RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
外觀尺寸圖

RDQ2-16-D( 直線型 )

尺寸 (mm) L( 行程 ) A B C D E F H

RDQ2-16
50 289.5 80 40 140 164 90 6

100 339.5 132 44 190 214 150 8

+0.03
+0

+0.03
+0

S=4:1
A部詳圖

(12)

2-M5x0.8Px10dp

61

+0
.0

3
+0 5 
   x

5d
p

1

2-∅4     x4dp

6-M5x0.8Px7dp

E
D22.5

4220
F

62
.650

.1
17

49
29

29

41

H-M5x0.8Px6dpA

  ∅5      x5dp

C32
B=(H/2-1)xC

A

24
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
外觀尺寸圖

RDQ2-16-R( 右 ) 側折返型

RDQ2-16-L( 左 ) 側折返型

尺寸 (mm) L( 行程 ) G

RDQ2-16
50 186.5

100 236.5

5.
548

(1
2)

23.8

127

(1
05
)

5.
5 48

(1
2)

(1
05
)

23.8

127

G

G
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
外觀尺寸圖

RDQ2-20-D( 直線型 )

尺寸 (mm) L( 行程 ) A B C D E F H J K

RDQ2-20
50 292 84 42 146.5 163.5 100 6 36 43

100 342 150 50 196.5 213.5 150 8 36 43
150 422 186 62 276.5 293.5 230 8 53 51

+0.03
+0

+0.03
+0

+0
.0

3
+0

S=4:1
A部詳圖

(12)

74
.1

38
64

.1
23

.5

2-M6x1.0Px12dp

60
44

65.5

6-M6x1.0Px8.5dpJ25
F

2-∅5      x5dpK

E
D25.5

∅5      x5dp

5 
   x

5d
p 1

H-M5x0.8Px8dpA
C39

B=(H/2-1)xC
A

30
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
外觀尺寸圖

RDQ2-20-R( 右 ) 側折返型

RDQ2-20-L( 左 ) 側折返型

尺寸 (mm) L( 行程 ) G

RDQ2-20
50 196

100 246
150 326

5.
548

(1
2)

23.8

127

(1
05
)

5.
5 48

(1
2)

(1
05
)

23.8

127

G

G
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
外觀尺寸圖

RDQ2-25-D( 直線型 )

尺寸 (mm) L( 行程 ) A B C D E F H J K

RDQ2-25
50 318.5 75 75 152.5 199 100 4 36 43

100 368.5 144 48 202.5 249 150 8 36 43
150 448.5 195 65 282.5 329 230 8 53 51

+0.03
+0

+0.03
+0

+0
.0

3
+0

S=4:1

∅6     x6dp

A

2-∅5      x5dp
K

6-M6x1.0Px8dp
F

J25
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23
.5

2-M6x1.0Px13dp

1

6 
   x

6d
p

B=(H/2-1)xC
A

A部詳圖

13
61

.836

C40
H-M6x1.0Px11dp

8167

67.9

74
44

E
D26
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
外觀尺寸圖

RDQ2-25-R( 右 ) 側折返型

RDQ2-25-L( 左 ) 側折返型

尺寸 (mm) L( 行程 ) G

RDQ2-25
50 208.5

100 258.5
150 338.8

5.
1

61
.8

(1
3)

149.5
30

(1
39
.7
)

5.
1

61
.8

(1
3)

(1
39
.7
)

30
149.5

G

G
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RDQ2 系列 － 附滑軌型滑台電動缸 
馬達配線圖

* 本公司保有此資料無預告內容變更之權利

RDQ2-08 / RDQ2-12 馬達配線圖

RDQ2-25 馬達配線圖

RDQ2-16 / RDQ2-20 馬達配線圖

V+
V-

X0+
X0-
X1+
X1-
X2+
X2-
Y0+
Y0-

485A
485B

M12-12 PIN 母頭

L

Ground

V0+
V1+

X0+
X0-
X1+
X1-

Y0+
Y0-

485A
485B

V0-
V1-

M16-12 PIN 母頭

L

Ground

V0+
V1+

X0+
X0-
X1+
X1-

Y0+
Y0-

485A
485B

V0-
V1-

M16-12 PIN 母頭

L

Ground

線長 (L) 3m 5m

線長 (L) 3m 5m

線長 (L) 3m 5m

文字標籤
V+ 電源正極
V- 電源負極

X0+ 輸入 0 正
X0- 輸入 0 負
X1+ 輸入 1 正
X1- 輸入 1 負
X2+ 輸入 2 正
X2- 輸入 2 負
Y0+ 输出 0 正
Y0- 輸出 0 負

485A 485A 端
485B 485B 端

Ground 接地

文字標籤
V0+ 電源正極
V1+ 電源正極
V0- 電源負極
V1- 電源正極
X0+ 輸入 0 正
X0- 輸入 0 負
X1+ 輸入 1 正
X1- 輸入 1 負

485A 485A 端
485B 485B 端
Y0+ 输出 0 正
Y0- 輸出 0 負

Ground 接地

文字標籤
V0+ 電源正極
V1+ 無效
V0- 電源負極
V1- 無效
X0+ 輸入 0 正
X0- 輸入 0 負
X1+ 輸入 1 正
X1- 輸入 1 負

485A 485A 端
485B 485B 端
Y0+ 输出 0 正
Y0- 輸出 0 負

Ground 接地




